Knickbiegung

Schnittgrofien am verformten Balkenelement:
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Gleichgewicht am verformten Balkenelement:
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N, axiale Langskraft

0. lokale Querkraft

g lokale Linienlast pro Lange
M, lokales Biegemoment

u. lokale Durchbiegung
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dx=0
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Krimmung des Biegetriagers:
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Differentialgleichung der Biegelinie:
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alleemeine Losung:
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Randbedingungen (Lager):
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Additionstheoreme der Winkelfunktionen
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Will P., Lidmmel B.: Kleine Formelsammlung Technische Mechanik, Fachbuchverlag Leipzig,
5. Auflage, p 82-83

Vergleich Standardlésung ohne axiale Lingsdruckbelastung:

u,(x)= 24qEIyy [XL(L2 —2x°)+ x“}

Will P., Lidmmel B.: Kleine Formelsammlung Technische Mechanik, Fachbuchverlag Leipzig,
5. Auflage, p 71-72



Maximale Durchbiegung:

Knickbiegung: Standardldsung:
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Biegelinien (normiert):
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Will P., Lidmmel B.: Kleine Formelsammlung Technische Mechanik, Fachbuchverlag Leipzig,
5. Auflage, p 101



Maximale Durchbiegung:

Reihenentwicklung bzgl. xkL/2
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konstante, axiale Zuglast
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analoge Bilanzen und Ansitze
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M, (x)= B, coshAx +B,sinhAx + %
Randbedingungen (Lager)
M,(x=0)=0=B5, +% M,(x=L)=0= B1cosh/1L+stinh/lL+%



Additionstheoreme
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Randbedingungen (Lager)
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Vergleich: Biegelinien (normiert)
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sees Po=0.507%F,
- Standard
== T,=0.507*F.




